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1. WPROWADZENIE

1.1. Nazwa zamoOwienia
“Wymiana sieci wodoggowe] wraz z przyczami w ulicy Sienkiewicza w
Bobrownikach”
Zamawigicy : Gmina Bobrowniki , ul. Gminna 8 , BOBROWNIKI

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotycge wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wytyczeniem tras sieci wodgmwej i przyhczy
wodochgowych , ich punktow wysokeiowych .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot zwanych z
POWYzSZa CZynNnacia .

Szczego6towy zakres robot obejmuje:

Odtworzenie trasy i punktow wysokdciowych. W zakres rob6t pomiarowych, zganych

z odtworzeniem trasy i punktéw wysackoowych wchodz:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckavego punktow

gtéwnych osi trasy punktow wysakiowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw  wysé&owych (reperow
roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- ustabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrortapezed zniszczeniem

oraz oznakowanie w sposOb ulatw®@j odszukanie i ewentualne

odtworzenie.
1.3. Okreslenia podstawowe
Okrélenia wywane w niniejszej specyfikacjaggodne z Polskimi Normami.
Okrélenia podstawowe zostamy podane w ST 00.00.
1.4. Wymagania ogolne dotycgce robot

Wykonawca duizie odpowiedzialny za jaké prowadzonych robot oraz za ich zgogtho

z dokumentagjprojektows | wytycznymi Inspektora Nadzoru.
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2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotygze materiatu podano w Specyfikacji Ogélnej STO00.
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa:
- pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym
- stupki betonowe albo rury metalowe o dtdgookoto 0,5
metra.
Pale drewniane umieszczone poza grarmbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugbod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i diugéci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w nawidmzi bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m. Paliki zwandwjadkami" powinny mié
dtugas¢ okoto 0,5m i przekrdj prostakny.
3. SPRAET
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w Specyfikacji Ogélnej ST 00.00
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkmvych naley stosowd nastpujacy
sprzt:
= teodolity lub tachimetry,
= niwelatory,
= dalmierze,
= tyczki,
= laty,
= tasmy stalowe i szpilki.
Sprzt zastosowany do odtworzenia trasy i jej punktovsekgsciowych powinien gwaranto-
wat uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w Specyfikacji ogélnej ST 00.0
Wszystkiesrodki transportu zywane przez Wykonawe beda posiadaty aktualne badania
techniczne oraz wymagane dopuszczenia i zezwotentaansportu materialdw i poruszania
si¢ po drogach.
5.  WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotygze wykonania robét podano w Specyfikacji og6inejd®T00
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Przed przystapieniem do wykonywania rob6t budowlanych Wykonawca wykona

pomiary kontrolne wysokosciowe wszystkich punktow charakterystycznych sieci

wodociagowej istniejacej ,z ktdra bedzie pohczona projektowana do wymiany Sié i

zweryfikuje je z projektem. W przypadku niezgodnaci powiadomi o tym fakcie

Zamawiajacego.

Powyzsza uwaga dotyczy rownig wymiany poszczeqolnych przgczy

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboaadujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7). W oparciu o materiaty dostarczone pzamawiagcego Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@w@amawiajgcego o wszelkich btach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i [ reperéw roboczych. Blly te
powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rénia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Zamawiajcego. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie jpow by
zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Zamawizggo. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaijce z ré@nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Zamawegjo zostanwykonane na jego koszt.
Zaniechanie powiadomienia Zamawi@@go oznacza,ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpyy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarOw przez Zamayeego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gitdowne trasy i punkpgsrednie osi trasy mugzbyc
zaopatrzone w oznaczenia oltegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez

Zamawiajcego.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonvszystkich punktéw pomiarowych iich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamaweyo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworze-
nie jest konieczne do dalszego prowadzenia rob&pstan one odtworzone na koszt Wy-
konawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne davigtowej realizacji robot nakg do
obowiazkéw Wykonawcy.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidéwne many by zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kdowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych.

Maksymalna odlegid miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy wodocigu w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy
wodochgu. Jako repery robocze ur@a wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdta trasy sieci wodoggowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
naleey zalay¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych ksztatidddw stalowych
osadzonych w gruncie wsposob wykluezgj osiadanie, zaakceptowany przez
Zamawiajcego.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwdjra w nawbzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigctaj wyrane

I jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegogane;.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Inwestora przy wyktamis sieci poligonizacji pstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowej lub przez
Zamawiajcego.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydscz nie rzadziej gico

50 metrow.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

. Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, @saczonych poza granicobot

6. KONTROLA JAKO SCI
Ogolne wymagania dotyaeze kontroli jakéci podano w Specyfikacji og6lnej ST 00.00

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach

I wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagani podanymi w niniejszej

specyfikaciji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze przedmiaru i obmiaru robét podano w ST 00.00
8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaroéw geodezyjnych lub protokétu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Zamawiggemu.

Ogolne wymagania dotyaze odbioréw rob6t podano w ST 00.00

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee rozliczenia podano w Specyfikacji Ogoélnej STO00.

10. DOKUMENTACJA ODNIESIENIA
Zgodne ze SpecyfikagjTechniczi - cz$¢ ogdlna ST 00.00

Oraz dodatkowo :

. Instrukcja techniczna O-1 Ogodlne zasadiomywania prac geodezyjnych
. Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna apsinwestycji GUGIK

. Wytyczenie techniczne G 3.2 Pomiary realizacgdGiK

. Wytyczenie techniczne G-3.1.0snowy realizacypdGiK

. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjny osmpazioma GUGIK

. Instrukcja techniczna G-2 Wys@ékimwa osnowa geodezyjny GUGIK

. Instrukcja techniczna G-4  Pomiary sytuaeyjwysokagciowe GUGIK

~No ok~ WN PP
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